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Karetka Merlo

Karetka ZM2

MAKSYMALNY
MODEL WSPORNIKA SZER°K°SC WYS°K°“ UDZWIG
mm mm (kg)

1190 2500/4500

Karetka ZM3 - ZM3 3TL*

MAKSYMALNY
MODEL WSPORNIKA SZER°K°SC wvsoxosc UDZWIG
mm mm (kg)

1190 4500/7500

IM3 3TL 1190 706 4500/7500
*Potréjny Tac-Lock

Karetka ZM4
E
(kg)
1360 8000/12000
Karetka ZM4 XL

MAKSYMALNY
MODEL WSPORNIKA SZER°K°SC WYS°K°SC UDIWIG
mm mm (kg)

IM4 XL 2315 8000/12000

Tac-Lock

Tac-Lock: system hydraulicznego blokowania osprzetu z kabiny

Tac-lock w standardzie Potrdjny Tac-Lock Tac-Lock ZM4




Gamy maszyn
KOMPAKTOWE THL O SREDNIE) MASZYNY ZE THL 0 WYSOKIE) MASZYNY Z 0BROTOWA
THL WYDAJNOSCI STABILIZATORAMI THL WYDAJNOSCI WIEZYCZKA THL

P27.6 PLUS TF35.7-140 P30.10 P72.10 PLUS ROTO 40.16
P27.6TOP TF35.7-140CS P35.11 PS0.18 HM ROT0 40.16'S
MG TF33.9-140 TE35.11TT-145 P65.14 HM ROT0 40.16°S
= 11337115 TF33.9-140CS P40.12 TFS0.8T-170 ROT0 40.18
1,309 TF42.7-145 _PAOT2PLUS = | TFOBIG-70-0 ROT040.18S
TF30.9-115 TF27C-145 S pa0.T3 = TF65.97-170-HF ROT0 40,185
TF42.7 (5-145-CVT P40.13 PLUS TF65.9TCS-170-HF ROT050.21
~ | TF3810-145 P40.14 TWSOIST0-CFHE ROT050.21S
™~ TF38.10 (5-145 P40.14 PLUS TF45.11T7-170 o ROT050.21 S Plus
T3810C-145-VT | P40.17 TS TIC-70-0 = | ROT050.26
TF42.7TT-145 P40.17 PLUS = 912010 HM ROT050.26 S
TFLITIGS1U5 o |PSOI7PLUS ROT050.26 5 PLUS
IS = P50.18 PLUS ROT050.30'5 PLUS
TF38.10TI-145 ROT050.30 5 PLUS
TE38.10TT C5-145 ROT070.24 S PLUS
TE8.10TT G- 15T ROT070.24 S PLUS
R0T050.35 PLUS
- ROTO 5035 PLUS CVT
mgj;cs = ROTO70.28PLUS
: = | R0T0 7028 PLUS CVT
MF34.7 CS CVT
T
= MP349CS
MF34.9.CS CVT
MF40.7 CS
MF40.9 CS

SKROTY ZASTOSOWANIA

KOMPAKTOWE THL comp

- 3 ROLNICTWO

THL 0 SREDNIEJ WYDAJNOSCI MC

MULTIFARMER THL MF
BUDOWNICTWO |, 4

MASZYNY ZE STABILIZATORAMI THL STAB >

THL 0 WYSOKIEJ WYDAJNOSCI HC

. PRZEMYSt
MASZYNY Z OBROTOWA WIEZYCZKATHL ROTO SYMBOLE
oY ® dotyczy

EKOLOGIA )
0L0G - niedotyczy

UWAGA: Ta informacja ma charakter wytqcznie orientacyjny i w Zaden sposdb nie upowaznia do podtqczenia osprzetu do danego modelu
maszyny. Zapoznac sie z instrukcjq obstugi i konserwacji podnosnika w zakresie wykazu osprzetu mozliwego do zamontowania.




Precyzja i technologia Merlo

Dynamiczne sterowanie fadunkiem

Dla Grupy Merlo najwazniejsze jest bezpieczenstwo: to wtasnie z tego powodu zaprojektowany zostat wyjatkowy system nowej
generacji Merlo ASCS (Dynamiczne sterowanie fadunkiem). Celem tej technologi jest umozliwienie operatorowi catkowicie
bezpiecznej pracy, maksymalnie wykorzystujac potencjat swojego podnos$nika teleskopowego i stosowanego osprzetu.

Automatyczne rozpoznawanie osprzetu
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Czujnik umieszczony na osprzecie Czujnik umieszczony na karetce

System Merlo ASCS pozwala podnosnikowi na:

- rozpoznanie zamontowanego osprzetu, dokonujac automatycznej kalibracji parametrow zachowania i reakcji maszyny.
Dzieki specjalnym wykresom obciazenia, system Merlo ASCS moze maksymalnie zwiekszy¢ stabilnos¢ maszyny i
dostosowac ruchy wysiegnika do konkretnych warunkow roboczych;

- analizowac wartoci otrzymane z czujnika obcigzenia, okre$lajac w czasie rzeczywistym faktyczny udzwig maszyny.

Za pomocg $wiatta zamontowanego na przednim stupku, operator w
kazdej chwili moze sprawdzi¢ dynamiczng réwnowage maszyny. Po
0siagnieciu roboczego progu stabilnosci, system najpierw zmniejsza
predko$¢ wysiegnika, a nastepnie catkowicie blokuje ruch. Na tym
etapie dozwolone s wszystkie ruchy, ktore zapewniajg wieksze
bezpieczenstwo.

Na podstawie uzywanego osprzetu system moze zmieniac reakcje
maszyny i szybkos¢ wykonywanych ruchéw.

Po wyposazeniu maszyny w odpowiednio rozpoznang tyzke norma
EN15000 pozwala na automatyczne aktywowanie strefy roboczej.
Strefa robocza, ktdra osigga maksymalny zasieg 1 metra i 10°
podnoszenia.

W tym obszarze mozna pracowac bez koniecznosci blokowania ruchu
osprzetu przez system kontroli w przypadku przeciazenia, utatwiajac
prace wykopowe i zapewniajac doskonata ptynnos¢ ruchow.

Wszystkie informacje wyswietlane s3 na ekranie LCD, pozwalajac
operatorowi na prosta i bezpieczng obstuge przenosnika
teleskopowego.

System jest w stanie rozpoznac kazdy osprzet wyprodukowany przez
TreEmme.
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Widty i wsporniki na widty Merlo

Widty standardowe

SYMB. Mash  prugosc MASTERNY
HANDLOWY (ko) (mm) (kg)
PODWOINE  POJEDYNCZE POJEDYNCZE POJEDYNCZE  POJEDYNCZE
A0300  A0300.1 M2 77 1200 1750
A030T  A0301.1 M2 85 1200 2250
A0304  AO3041  IM2 87 1200 2250
AO31T  AD3ILT M2 87 1200 2500-2250
A0302  A03021  ZM3 143 1200 3000
A0306  A0306.1  IM3 190 1200 3750
A0323  A0331 M3 143 1200 3750
A0305  A0305.1  IM4 290 1800 5000-6000
A0322  AD3221  IM4XL 290 1800 5000-6000

Wspornik na widty o zwiekszonej szerokosci

SYMSB. MASA | SZEROKOSC MA&‘S‘Z!‘“A",:‘GL"Y
HANDLOWY (ko) (mm) (kg)

A0100 IM2 140 1895 4500
A0101 IM3 175 1920 7500

Wspornik z uchylnymi widtami

SYMB. MASA | SZEROKOSC MAI',(S;WI‘GLNY
HANDLOWY (ko) (mm) (ko)

A0293 IM2 220 1200 1500
A0294 IM2 230 1200 1500
A0291 IM2 290 1200 4500
A0292 IM2 305 1200 4500
A0291A* IM2 320 1200 4500
A0292A* IM2 336 1200 4500
A0298 IM3 480 1200 7500

*Homologacja do jazdy po drogach

Karetka z dtugimi widtami

SYMB. Mas | szeroKosC | DC | MAKSTMALNY
HANDRORE g mm) 1 pojEpyNCzE (ko)

A0606 M2 1200 2400 1800

A0605 M2 410 1200 2000 2200 2 =
A0608 M3 640 1210 2400 2700 - _—
A0607 M3 580 1210 2000 3200




Widty i wsporniki na widty Merlo

Obrotowa karetka widet

SYMB. MASA szmoxosc OBROT MAllj(g‘szl\éNY
HANDLOWY (kg) il T

NEW A3215 Il IM2 550 1200 3500
NEW A3216 v IM3 1015 1760 360 5000

Widty i wsporniki na widty FEM

Widty FEM

SYMB. mash | pugos¢ | MAKSIRLENY
HANDLOWY (ko) (mm) (ko)
PODWOJNE | POJEDYNCZE POJEDYNCZE | POJEDYNCZE | POJEDYNCZE
A0500  A0500.1 I 83 1200 2150
A0520  A0520.1 v 131 1200 3000
A0524  A0524.1 v 161 1200 3600
A0521  A0521.1 v 226 1200 5000

Wspornik na widty FEM

SYMB. ZACZEP MASA szmoxosc =
HANDLOWY FEM k) | (mm) o

NEW A0242 2400 2700
A0200 III ZM2 145 1500 4500
A0201 Il IM2 156 1500 4500
A0210 Il IM2 185 2000 4500
A0211 Il IM2 190 2000 4500
A0230 v IM3 310 1500 7500
A0240 v IM3 355 1800 7500
A0245 ) IM4 515 2400 10000

Przesuw boczny widet na karetce standard

SYMB. | ZACZEP Mash | szerokos¢ | presuw | MAISIIENY
HANDLOWY | FEM ko) | (mm) | (mm) W

A0281 Il IM2 410 1355 +/-154 4000
A0282 Il IM2 380 1355 +/- 154 4000
A0283 v IM3 560 1355 +/- 154 7000




Pozycjoner widet

Automatyczny pozycjoner widef na karetce
CHARAKTERYSTYKA

v Umozliwia bezpieczne pozycjonowanie widet
v’ Stosowany jest na karetce ZM2, ZM3

v’ Zapewnia wyjqtkowo uniwersalne uzycie

v’ Sitownik hydrauliczny

SYMB. MASA szmoxosc um\):(m
HANDLOWY (k) il

A0271 1200 4500
NEW A0272 IM3 500 1200 7500

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
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Automatyczny pozycjoner widet na ZM4 XL
CHARAKTERYSTYKA

v Umozliwia bezpieczne poruszanie widtami

v’ Bardzo szeroka karetka ZM4

v Wyposazenie opcjonalne sprzedawane wytqcznie

na nowej maszynie (zastepuje seryjnq karetke ZM4)
v’ Sitownik hydrauliczny

SYMB. MASA SZEROKOSC DLUGOSC ubzZwia
MIN-MAX WIDEL
HANDLOWY (kg) i (mm) (

V2250 IM4XL 454-2315 1800 11500
WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

Zestaw V2250 zawiera bardzo szeroka karetke z pozycjonerem widet. Niektore oprzyrzad-
owania moga nie by¢ kompatybilne z bardzo szerokq karetka (A0245, A0521, A2201, A0305)




& Mieszalnik betonu

== —
L

Zaprojektowana do mieszania i bliskiego transportu betonu o
gestosci maksymalnej 2500 kg/m?>.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Hydrauliczne otwieranie i zamykanie klapy, takze ze
sterowaniem radiowym

v’ Kratka ochronna Sruby ze sterowaniem hydraulicznym
i urzqdzeniem do automatycznego zamykania

v Wymienialne topatki ze stali odpornej na zuzywanie
v’ UchyIny kanat do roztadunku betonu

. :z § E GAMA MASZYN

-2 s_ | = <

=+ HE | 8 =8
A1565 690 1060 350 875 o o o o - -
A1570 750 1710 500 1250 o o o o - -
A1571 750 1710 500 1250 - - - - - [ ]
A1580 880 2225 750 1875 o o o o - -
A1581 880 2225 750 1875 - - - - - o
A1582 1020 2225 750 1875 - - - - [ J [ ]
A1583 1020 2225 750 1875 - - - - o -

Kanat przedtuzajacy (1,5 m), wytadunkowy
przewod elastyczny (1,5 m), sterowanie radiowe

Dostosowanie pod montaz tyzki mieszajacej




Idealna do robét ziemnych i bliskiego transportu materiatu o gestosci

maksymalnej 2250 kg/m’.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Jednolity blok korpusu dla wiekszej wytrzymatosci

v Wyposazona w ostone przedniej krawedzi tnqcej do jazdy po
drogach publicznych

v’ Krawed? tnqca fyzki i lemiesz o twardosci 530HB

v’ Boczne wzmacniajqce krawedzie tngce

o 3 =
k- S | £ | &g
S = = °Z
% = 7 = =SE
A0699 300 1840 550 1250 o - - - -

NEW A(0741 355 2240 750 1680 - - - o - -
A0700 360 2000 800 1800 o - - - - o
A0708 380 2150 850 1900 o - - o - -
A0698 370 2100 850 1910 o o - [ - -
A0701 400 2240 900 2025 o o o o - o
A0706 430 2440 1000 2250 - - o o - o
A0707 400 2440 1000 2250 - - - - o o
A0704° 565 2440 1200 2700 - - - - [ o
A0703 910 2440 1800 4050 - - - - o -

*pojemnos¢ nasypowa °potrojny Tac-Lock

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

Zeby, lemiesz
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tyzka przeIadun_ko.wa

tyzka zaprojektowana do transportu bliskiego materiatow o gestosci maksymalnej
1800 kg/m?°.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Odpowiednia do poziomowania, przesuwania, bliskiego transportu

v’ Jednolity blok korpusu z zewnetrznymi wzmocnieniami dla
wigkszej wytrzymatosci

v’ Wyposazona w ostone przedniej krawedzi tnqcej do jazdy po drogach publicznych

v’ Krawed? tnqca fyzki i lemiesz o twardosci 530HB

NS ;*g E GAMA MASZYN

" = | § | &g

— g E = XN =

S 7 g= =S8
A0710 390 2240 1250 2250 [ [ [ [ - [
A0715 380 2240 1250 2250 [ - [ o = -
A0712 410 2400 1350 2430 o [ [ [ - [
A0717 710 2500 1800 3240 - - - - [ L

*pojemnos¢ nasypowa
WYMAGANIA POE[0GRANIZENIA
Zeby, lemiesz -




tyzka zaprojektowana do bliskiego transportu materiatéw sypkich o gestosci
maksymalnej 900 kg/m>.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Idealna do materiatow sypkich

v’ Jednolity blok korpusu z zewnetrznymi wzmocnieniami dla wiekszej
wytrzymatosci

v’ Boki ze stalowym ozebrowaniem
v’ Dostepny przykrecany lemiesz z podwdjnym skosem

- & = GAMA MASZYN
S = S
- = = 25
2 7 S= =SE
A0716 435 1840 1500 1350 o - - - - -
A0713 435 2000 1700 1530 o - - - - -
A0714 485 2240 1800 1620 o o o o - o
A0718 460 2100 1900 1710 o o o o - -
A0720 490 2400 2000 1800 o o o o - o
A0720A 541 2400 2000 1800 o o o o - o
A0780 605 2400 2500 2250 o o o o - o
A0782 695 2500 3000 2700 - o o o - o
A0781° 740 2500 2500 2250 - - - - o o
R2200° 890 2500 3000 2700 - - - - o o
A0785 1100 2500 3500 3150 - - - - o -
A0786 1400 2500 5000 4500 - - - - o -

*pojemnos¢ nasypowa  °potrdjny Tac-Lock

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
- Lemiesz -




tyzka wzmocniona do materiatow sypkich

tyzka wzmocniona do materiatow sypkich dla zapewnienia wyjatkowych wydajnosci

CHARAKTERYSTYKA
v Wyjqtkowo uniwersalna tyzka o niezliczonej
liczbie zastosowari
v’ Wzmocniona konstrukcja tyzki w stosunku
do klasycznej tyzki do materiatéw sypkich
v’ Pozwala na lepsze przemieszczanie materiatow
sypkich dzieki zwigkszonemu kqtowi natarcia
v’ Obusieczne ostrze odporne na scieranie, wzmocnienia boczne z 2 wzmochione

. . /. wykorzystaniem materiatu X
zapewniajqce wiekszq trwatos¢ ogpornzgo na icieranie sie potaczenie z karetka

GAMA MASZYN

0JEMNOSC

ANDLOWY
SZEROKOSC

55 2050
660 2250
670 2400
715 2400
763 2400
805 2500
805 2500
860 2500
984 2500 3150

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
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ﬂ""ﬁg‘:m e & 8 tyzka wielofunkeyjna (4x1)
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Osprzet idealny do réznego rodzaju prac: roboty ziemne (gestos¢ maks. 2250 kg/m?),
prace przetadunkowe (gestos¢ maks. 1800 kg/m?), transport materiatdw sypkich
(gestos¢ maks. 900 kg/m?’).

CHARAKTERYSTYKA

v’ Odpowiednia do poziomowania, popychania, kopania, transportowania
v’ Ruchoma czes¢ do roztadunku na ciezardwke i przyczepe

v’ Potrdjny Tack Lock seryjnie (oprdcz A0810)

v Wyposazona w ostone przedniej krawedzi tnqcej do jazdy po drogach
publicznych

GAMA MASZYN

SZEROKOSC
POJEMNOSC*

(1)

ANDLOWY
ZEROKOS(C

SYMB.
H

YZKA DO ROBOT ZIEMNYCH
A0810 630 1905 1840 600 1350
A0800 720 2305 2240 800 1800
A0820 780 2305 2240 1000 2250
YZKA PRZELADUNKOWA
A0870 840 2305 2240 1250 2250
YZKA DO MATERIALOW SYPKICH
A0860 1220 2585 2500 3000 2700

*pojemnos¢ nasypowa

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

- Zeby (tylko roboty ziemne), lemiesz -



& T i
tyzka wielofunkcyjna z chwytakiem

Osprzet zaprojektowany do bliskiego transportu materiatu o gestosci
maksymalnej 1800 kg/m”.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Jednolity blok korpusu dla wiekszej wytrzymatosci

v Wyjmowane panele boczne w celu uzyskania wiekszej
kubatury

v’ Dostepna z zebami spawanymi lub hartowanymi,
zamykanymi réwno z krawedziq lub na krawedzi, aby
spetnic wszystkie wymogi uzytkowania

v’ Chwytak uruchamiany hydraulicznie

=
S s = =

2 e i 2= _

% = ] = s
A0836 497 1840 700 1260 [ - - - - -
A0841 570 2000 900 1700 ® [ o o - -
A0840 605 2240 1000 1900 (] ° o o - -
A0852 595 2100 1100 1980 (] o o o - -
A0838 660 2400 1200 2160 [ [ o o - -
A0843 700 2400 1500 2700 - (] o o - -
A0846 804 2400 2350 4230 - - - - o -

Uwaga: masa zmienia sie w zaleznosci od wybranych zebdw. Masa podana dla zebéw hartowanych

Lemiesz




3000 litrowa fyzka do silosowania

CHARAKTERYSTYKA
v’ Maksymalny output do zastosowania rolniczego przy silosowaniu

v’ Konstrukcja fyzki zaprojektowana do bezpiecznego
przenoszenia materiatu

v’ Zeby zaprojektowane specjalnie do zgarniania materiatu
silosowanego

v’ Design chwytaka zaprojektowany tak, aby zapewni¢
wytrzymatosc i lekkos¢

GAMA MASZYN

SZEROKOSC

125554 1520 2440 3000 2700 o o o o - -

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




tyzka z klapa

tyzka z klapa napedzana hydraulicznie

CHARAKTERYSTYKA

v’ Idealna do wyjgtkowo sypkich materiatow.

v’ Pozwala na szybkie oprdznianie fyzki bez wiekszych ruchdw karetki
v’ Otwarcie klapy wytadunkowej o napedzie hydraulicznym

v’ Ostrze odporne na Scieranie zaokrgglone z obu stron wykonane
ze stali lub gumy

N Nt GAMA MASZYN

= =

2 = OMP  MC

z g
A0861 556 2500 2000 1800 ° ® . ® - )
A0862 700 2500 2500 2250 . . - . ® -

WYMAGANIA (1] {d]: OGRANICZENIA
- Lemiesz -




%¢ tyika do odpadow

Idealna fyzka do przenoszenia odpadow

CHARAKTERYSTYKA

v’ Chwytak zaprojektowany do bezpiecznego chwytania materiatu
v’ Idealny do materiatw o rdznej konsystengji

v’ Solidna i wytrzymata konstrukgja

v’ Zdejmowane ostony boczne, wliczone w cene

ZEROKO0SC

(mm)

J
‘i
=)
=
—
b
=
=)
(-

A0872 800 2400 2000 1800

GAMA MASZYN




Ostrze oporowe do przemieszczania zboza

CHARAKTERYSTYKA

v’ Lekkie i uniwersalne urzqdzenie, idealne do tatwego
przemieszczania zboza

v’ Rama z przediuzeniem bocznym, zaprojektowana w celu
zapewnienia minimalnych wymiaréw i maksymalnej widocznosci

v’ Wyposazona w gumowe ostrze odporne na Scieranie tak,
aby utatwiac przesuw

v’ Boczne suwaki podporowe z ertalonu, aby nie uszkodzié podtoza

O = GAMA MASZYN

N e =

S< S ] E §

22 | 28¢ [825¢

38 E S8E | aE2E
A0905 430 2600 910 1790 o o o o - -
A0906 535 2600 910 2500 - - - - o -

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




Widty do obornika z chwyt;i(iem

Zaprojektowana do bliskiego transportu obornika stomianego o
gestosci maksymalnej 800 kg/m>.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Kty gteboko penetrujqce

v'Wzmocniona konstrukcja

v’ Chwytak uruchamiany hydraulicznie

v’ Na zamdwienie dostepna wersja bez chwytaka

] E GAMA MASZYN
£ = =
o= P~ ()
—— w =
S = =
Z CHWYTAKIEM
A2301 518 1945 1500 o o o o -
A2300 580 2280 2000 o o o o -
A2303 600 2280 2000 - - - - o
BEZ CHWYTAKA
A2306 304 2250 2000 o o o o -

WYMAGNIA_____JOPOE__ [ OGRANICZENIA
- Dodatkowe zeby boczne -
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Osprzet odpowiedni do bliskiego transportu jednej lub kilku bel.
CHARAKTERYSTYKA
v’ Gdrna ostona przesuwna i wyjmowana

v’ Kly gteboko penetrujqce, wymienne i uchylne

v Wzmocniona konstrukgja

v’ Rdzna dtugosé ktow w zaleznosci od modelu

A2331
A2332
A2333
A2334
A2336

220
230
240
220
225

S I I R LICZBAKEOW

840
1040
1220
1220
1220

ZEROKOSC

1390
1390
1390
1390
1390

MAKSYMALNY
UDZWIG

1500
1500
1500
1000
1500

GAMA MASZYN




Osprzet odpowiedni do bliskiego transportu jednej lub kilku bel.
CHARAKTERYSTYKA

v Odpowiednie do uktadania bel do krawedzi dachu

v’ Ostona requlowana na wysokos¢, uruchamiana hydraulicznie
v’ Kly gteboko penetrujgce, wymienne i uchylne

v Wysokosc ostony od 1320 mm do 1900 mm

GAMA MASZYN

ZEROKO0SC

(mm)
MAKSYMALNY

>
=
(=}
]
(=}
—
=T
=

SYMB.

A2340 320 1720 1500 o ® o o -
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Oprzyrzadowanie modufowe sktadajace sie z widet i
szczypiec do okragtych bel

CHARAKTERYSTYKA

v’ Duza elastycznos¢ zastosowania dzieki réznym
konfiguracjom uzytkowym

v’ Konfiguracje: tylko widty, tylko szczypce, widly + szczypce
v’ Szczypce dostepne zardwno do okrqgtych bel przewigzanych,
jak i nie przewigzanych
v’ Mozliwos¢ jednoczesnego przenoszenia maksymalnie
2 okrqgtych bel nie przewigzanych (1 jesli przewigzana)

SREDNICA
BEL

ZEROK0SC

(mm)

S
—
—
=1
=
>
v
=
=
=

155538A 400  1450-1760 1,2-2 1418 1200 o ® [ ] o -

{3P: bela nieowinieta
(OF: bela owinieta




Widly do bel z chwytak

Widty stuzace do zatadunku dwdch lub wiecej natozonych na siebie bel, z gor-
nym chwytakiem do pozycjonowania hydraulicznego

CHARAKTERYSTYKA

v Wymienne i sktadane do ramy koricowki z ttoczonej stali
0 Wysokiej wytrzymatosci

v’ Stozkowa koricdwka o przekroju prostokgtnym dla
lepszego przechodzenia materiatu

v’ Na zyczenie mozna dostarczy¢ koricowki o dtugosci uzytkowej
84011240 mm

GAMA MASZYN

ZEROKOSC
MAKSYMALNY
UDZWIG

HANDLOWY
(kg)

2
m
=
el SYMB.
=

240 1040 2565 1500 o ® [ ] o - o




Osprzet zaprojektowany do bliskiego transportu bel.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Dostepna wersja do bel owinietych i nieowinietych

v’ tatwosc zmiany z bel owinietych na bele nieowiniete w
wersjach do obydwu rodzajow bel

v’ Dostepne do rdznych rozmiardw bel
v’ Niezalezne ruchy zamykania poszczegdlnych paneli bocznych

- SREDNICA = GAMA MASZYN

g e |3

£ 225 _

5 =82
A2407 190 1485 1,2-2 1200 o ® [ o o -
A2408 270 1495 1,2-2 1,415 1200 L o o [ o =
A2405 323 1495 12-2 1,418 1200 L o o o o -
A2402 210 1215 1,4-1,5 1000 o o o o o =
A2406 240 1200 1,4-1,8 1000 L o o o L -

{3P: bela nieowinieta
(OF: bela owinieta

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




odwdjny chwyta

Osprzet zaprojektowany do bliskiego transportu jednej lub dwdch bel
nieowinietych.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Mozliwos¢ riwnoczesnego lub niezaleznego sterowania
chwytakami* (tylko w maszynach do tego przystosowanych)

v’ Mozliwos¢ przemieszczania 1 lub 2 bel jednoczesnie
v’ Lekka i wytrzymata konstrukcja
v’ Niezalezne ruchy zamykania poszczegdlnych paneli bocznych

£

SREDNICA GAMA MASZYN

BEL

ZEROK0SC

S
—
|
=T
—]
>
v
=
=T
=

A2413 390 1485 1,2-2 - 1200 o ®
A2413A 390 1485 1,2-2 - 1200 o ®

(P: bela nieowinieta

WYMAGANIA OPUE | OGRANICZENIA

* Dostosowanie pod montaz drugiej funkgji hydraulicznej -




Osprzet idealny do bliskiego transportu wiszacych tadunkow.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Hak z homologacjq wyposazony w klamre zabezpieczajgcg, obrét 0 360°
v’ Idealny w szkdtkarstwie

v’ Ogranicznik obcigzenia seryjnie

v Wytrzymata konstrukcja

ot E GAMA MASZYN
= e

= = =55

% = ] =S8
A1118B 125 495 1335 2200 ® ° ® ® - ®
A1124B 125 495 1335 1500 ® - - - - -
A11198 190 550 1340 3500 . . . - ® ®
A11298 #5 570 1780 6000 . . . - ® -

*odlegtos¢ wspornik — srodek haka

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




Wysiegnik dzwigowy z
wysuwaniem hydraulicznym

Osprzet zaprojektowany do transportu bliskiego wiszacych tadunkéw.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Hak z homologacjq wyposazony w klamre zabezpieczajgcg, obrét 0 360°
v’ Idealny w szkdtkarstwie

v’ Ogranicznik obcigzenia seryjnie

v Wysuwany wysiegnik (725 mm)

O = GAMA MASZYN
\8 EI
= =
e= 2.
NE =
A1123B 220 475 1445 1500 - ([ [ ] ([ - [
NEW A1127B 346 480 1650 2200 - [ - o [ [
odleqlaié - zadek hala

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




Idealny do podnoszenia, transportowania i umieszczania zawieszonych

tadunkow.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Bardzo sztywna konstrukcja stupowa o niewielkiej wadze

v’ Hak z homologacjq wyposazony w klamre zabezpieczajqcg,

obrét 0 360°

v’ Ogranicznik obcigzenia seryjnie
v’ Dostepny w réznych dtugosciach

A12308
A12258
A12008
A12208
A1210B
NEW A12218B

*odlegtos¢ wspornik — srodek haka

125
185
112
148
120
135

\J
‘i
o
=
(=]
[
L
N
(%)

400
460
400
450
440
450

DEUGOSC*

3225
5000
3225
3710
1910
2000

MAKSYMALNY
UbzZwiG

()

400
500
600
900
1500
2000

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

Wyposazenie do transportu zurawia
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~® Zuraw z wciagarka

Idealny do podnoszenia, transportowania i umieszczania zawieszonych
tadunkow.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Krqzek linowy z hakiem z homologacjq, wyposazonym
w klamre zabezpieczajqcq, obrdt 0 360°

v’ Bardzo sztywna konstrukcja stupowa o niewielkiej wadze
v’ Dostepnych jest kilka skokow haka w zaleznosci od modelu
v’ Ogranicznik obcigzenia seryjnie

= = GAMA MASZYN
= =
: =2
25, | 255
— § E ) g
A1300B 205 3535 28 600 [ ] o o o - o
NEW A1330B 215 3535 28 400 [ ] - - - - -
A1310B 288 1975 30 1500 o o o o - o
A1320B 305 3865 23 900 - - - - o o
A1215B 290 1550 35 2000 - - - o - [ ]
A1321B 330 2000 35 2000 - - - - ([ ) ([ )
el wspom a

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
- Wyposazenie do transportu zurawia =
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- o ‘yo Hak podnosnikowy na wsporniku
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Osprzet zaprojektowany do podnoszenia i transportu bliskiego
wiszacych tadunkow.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Idealny do pracy w przemysle i budownictwie

v’ Hak z homologacjq wyposazony w klamre
zabezpieczajqcq, obrot 0 360°

v’ Kompaktowy osprzet
v’ Mozliwos¢ osiggniecia maksymalnego
udzwigu maszyny

= GAMA MASZYN

S =

(=] > §

S eSS -

3 E =S
A1000 100 560 5000 o o o o - o
A1001 148 560 7500 - - - - o o
A1003 320 675 12000 - - - - o -

*odlegtos¢ wspornik — srodek haka

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
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Osprzet zaprojektowany do podnoszenia zawieszonych tadunkow.

CHARAKTERYSTYKA

v Wyposazona w dociskacz liny, aby zapewnic przyleganie liny
do bebna

v’ Dostepny wspornik do transportowania wciggarki na maszynie
(tylko niektdre modele — opcja) Y

v’ Predkos¢ haka od 28 do 11 m/min

v’ Uproszczona konserwacja

o, x =

& =3: | =53
A2765 575 1230 35 4000 o o o o - o
A2766 575 1230 35 4500 - - - [ ] - o
A27678B 570 1230 16 5000 - - - - o o
A2768 606 1230 24-16*  4000-6000* - - - - [ ] [ ]

NEW A2772B 680 1200 13 10000 - - - - o -
A2769 600 1230 35-24*  4500-6750% - - - - [ ] [ ]
o

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
Wyposazenie do transportowania wciagarki

(tylko w niektorych modelach maszyny)
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Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia 2 0s6b.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Maksymalne bezpieczeristwo

v’ Podtoga antyposlizgowa

v’ tatwy dostep do ptaszczyzny roboczej

v Wyposazona w urzqdzenie do wykrywania obcigzenia z alarmem
wstepnym i alarmem

GAMA MASZYN

SZEROK0SC

MAKSYMALNY

.
= o
o = = = =
— e N — (=
o= E S& 3
A1740.1 230 1140 200 2 o [ ] [ J [ ] - -
A1740A.1 240 1140 200 2 - - - - o -
A1741.1 230 1140 300 2 - - - [ ] - (]
A1741A1 225 1140 300 2 - - - - [ ] (]

: ) Niekompatybilna z kotami radialnymi. Potaczenie platformy do robdt na wysoko-
Przygotowanie do platformy §ci zmaszyng moze sie odbywac wytacznie po udzieleniu zgody przez Merlo SPA




Platforma trdjstronna nierozsuwana

Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia dwdch/trzech oséb.
CHARAKTERYSTYKA
v’ Boczny obrdt platformy sterowany hydraulicznie
v Wyposazona w tablice przyrzqdow do zarzqdzania ruchami
maszyny i osprzetu
v’ tatwy dostep do obszaru platformy
v’ Dostepna wersja z gérnq ostonq

ZEROKOSC
MAKSYMALNY
UbZwiG

>=

(--]

= =]

=3 8
A1829.1 670 4000 1000 3 - - - o - o
A1742.1 410 2300 300 3 - = = o = ®
A1742A1 410 2300 300 3 - - - - L o
A1834.1% 460 2380 300 3 - - - o - ®
A1834A.1* 480 2380 300 3 - - - - o ®

*wersja z gérng ostong (A1834.1, A1834A.1)

wwwaaana___[oP0E | OGRANICZENIA

Potaczenie platformy do robdt na wysokosci z maszyna moze sie odbywac

wyfacznie po udzieleniu zgody przez Merlo SPA

Przygotowanie do platformy -




Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia dwdch/trzech oséb.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Lekka konstrukcja dla zapewnienia wiekszego
obszaru roboczego

v’ Boczny obrdt platformy sterowany hydraulicznie

v’ Reczne otwieranie dwdch wysuwanych konstrukgji,
sterowane od wewnqtrz i na wysokosci

v’ Ogranicznik obcigzenia seryjnie

“w = GAMA MASZYN

\8 EI

S == =

o =N — o

NE =15 3
A1827.1 510 2,3-4,5 300 3 - - - o - o
A1827A.1 578 2,3-45 300 3 - - - - o o
A1827B.1 645 2,3-4,5 300 3 - - - - (] -
A1831.1 530 2,3-4,5 800 3 - - - [ J - [ ]
A1831A.1 566 2,3-4,5 800 3 - - - - o o
A1828.1 530 2,3-5 300 3 - - - [ ] - [
A1828A.1 566 2,3-5 300 3 - - - - [ ] [ ]

Potaczenie platformy do robdt na wysokosci z maszyna moze sie odbywac

Przygotowanie do platformy ) wylacznie po udzieleniu zgody przez Merlo SPA




Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia
dwach/trzech oséb.

CHARAKTERYSTYKA
v’ Idealna do prac na wysokosci
v’ Boczny obrét platformy sterowanej hydraulicznie

v Wyposazona w tablice przyrzqdéw do zarzqdzania ruchami maszyny
i osprzetu
v’ Przednia uchylna ostona

NS = GAMA MASZYN
> ~ =
.S s_ | &g =
= Ec S8 - S
% = NE =s= 3
A1743.1 555 2400 800 3 - - - o - o
A1743A.1 525 2400 800 3 - - - - - o

WYMAGANIA (OPUE | OGRANICZENIA

: ) Nie jest sprzedawana we Frangji. Pofaczenie platformy do robét na wysokosci z
Przygotowanie do platformy maszyna moze sie odbywa¢ wytacznie po udzieleniu zgody przez Merlo SPA
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Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia
dwach/trzech oséb.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Doskonata do pracy na wysokosci

v’ Boczne obracanie kosza z napedem hydraulicznym

v’ Zaopatrzona w panel kontrolny do sterowania ruchem
maszyny i osprzetu

v’ Otwieranie przednie z pantografem dla utatwienia zatadunku

GAMA MASZYN

ZEROKOSC

(mm)
MAKSYMALNY
UDZWIG

(kg)

-
=
o =
a
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==
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ol 0SOBY

NEW A1839A.1 590 2300 - 4450 300

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

Przygotowanie do platformy -
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Platforma zaprojektowana do bezpiecznego podnoszenia dwdch oséb.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Umozliwia prace w najrdzniejszych warunkach zastosowania

v’ Wysiegnik teleskopowy platformy

v’ Zasieg powyzej i ponizej poziomu maszyny

v’ 0brét na osi wspornika o +180°%/-130°

GAMA MASZYN

ZEROKOSC

(mm)
MAKSYMALNY
UDZWIG

(kg)

>
=
=)
—t
a
=
=

[
=
=
wvh T

NEW A1873.1 200
A1873A.1 200

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

: ) Pofaczenie platformy do robdt na wysokosci z maszyng moze sie odbywac
Przygotowanie do platformy wytacznie po udzieleniu zgody przez Merlo SPA

39




L Wanagt |

‘yo Trojstronna platforma z gérng ostong

Konstrukcja zbudowana z drazonych profili z podfozem wykonanym z kraty.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Boczne obracanie kosza z napedem hydraulicznym.

v’ Sktadany daszek ochronny z urzqdzeniem do ochrony przed zderzeniem.

v’ Automatyczne urzqdzenie do wykrywania zatadunku z blokadq ruchéw
w przypadku przekroczenia przewidzianego limitu.

v’ Mocowanie na karetce sworzniem zabezpieczajgcym

GAMA MASZYN

SZEROKOSC
MAKSYMALNY
UDZWIG

()

>
=
(=]
—
(=]
—
=T
=

NEW A1839.1
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Kosz do przenoszenia materiatow

Osprzet odpowiedni do bliskiego transportu materiatw, takich jak
cegty i bloczki.

CHARAKTERYSTYKA

v’ Idealny do pracy w kazdym sektorze przemystu

v’ Drzwiczki dostepu do tadunku wyposazone w zamek
v’ Lekka i wytrzymata konstrukcja

v’ Kompatybilny ze wspornikami ZM2 i ZM3

%

GAMA MASZYN

MAKSYMALNY
UDIWIG
(kg)

\J
‘i
o
=
(=]
(-
b
N
i

€
E

A1900 200 1200 1000 o ® o o o o

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA

Uzywac wylacznie do transportu materiatow




Idealny do bliskiego transportu materiatow.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Idealny do pracy w kazdym sektorze przemystu
v’ Osprzet przeznaczony dla gamy Roto

v’ tatwosc zatadunku i roztadunku materiatu

v’ Lekka i wytrzymata konstrukcja

O N, =

\8 ° :

S = =

HENE
A0844 410 2000 1250 1500 - - - - - o
A0849 410 2000 1250 1500 - - - - - o

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




Chwytak zaprojektowany do transportowania drewna, prac lesnych i rolniczych.
CHARAKTERYSTYKA

v Wysoka wytrzymatos¢

v’ Niezalezne ramiona

v’ tatwosc uzytkowania: pojedyncze sterowanie hydrauliczne

v’ Duza zwrotnos¢

ZEROK0SC

A2200 590 1215 7000 150-1000 o ® o o o o

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA
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Podnosnik do pojemnikéw na odpady

Spedjalne oprzyrzadowanie do przemieszczania pojemnikéw na odpady

CHARAKTERYSTYKA
v’ Pozwala na bezpieczne przemieszczanie i oprdznianie pojemnika
v’ Wyposazony w sworzeri blokujqcy pojemnik zapewniajqcy

Jego prawiatowq blokade

v’ Wyposazony w kontrolke pozwalajqcqg na wywrécenie w celu
zapewnienia bezpiecznej pracy

v’ Prosta i lekka konstrukgja

GAMA MASZYN

POJEMNIKOW

(mm)

)
A7)
(=)
=
—
i
=
=
-9

DLUGOSC

il (kg)

A22n 33 300 1250 125 o o - [ ] - o

WYMAGANIA OPCJE OGRANICZENIA




= % Szczypce do rur

Oprzyrzadowanie do przemieszczania rur o roznych wymiarach
CHARAKTERYSTYKA

v’ Moze chwytac rury o srednicy @60 mm - @700 mm

v’ Przyczepnos¢ zapewniona przez suwaki z systemem adiprene

v’ Oddzielne sterowanie chwytakiem i szczypcami

v’ Design szczypiec opracowany tak, aby zapewnic jak najwiekszq przyczepnos¢

GAMA MASZYN

ZEROKOSC

MAKSYMALNY
UDZWIG
(kg)

075574A 820 2000 1200 4300 - - - - o -




= % Manipulator két

Oprzyrzadowanie do przemieszczania kot o duzych wymiarach
CHARAKTERYSTYKA

v’ 360° obrotu szczypiec

v’ Moze chwytac kota o Srednicy do 4000 mm

v’ Design szczypiec opracowany tak, aby zapewnic jak najwiekszq przyczepnos¢

v’ Maksymalny udzwig/wydajnos¢

ZEROK0SC

>
—
|
=
= w
n =
=N —
-
==

= (kg)

105586  ZM2 80 1720-3280  1200-3000 2000
NEW A2212  IM3 1450  2188-3290 1800-3100 2000
NEW A2213 M4 1657 3638-5120  2000-4000 5000

GAMA MASZYN

I S [ OGRANICZENIA
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Specjalny manipulator do walcéw o duzych wymiarach
CHARAKTERYSTYKA
v’ Moze przenosic rézne rodzaje walcow

v’ 4 rdzne ruchy (rotacja szczypiec, otwarcie i zamkniecie szczypiec,
przesuw boczny i zginanie szczypiec pod danym kqtem)

v’ 3 rodzaje chwytu, aby mdc doktadnie dostosowac sie do kazdego walca
v’ Moze by¢ sterowany z ziemi za pomocq sterownika radiowego

GAMA MASZYN

MAKSYMALNE

PIONOWE)
CISNIENIE

UDZWIGW
(174 (d]
(kg)

(mm)

(bar)

MAKSYMALNY
MAKSYMALNA
SREDNICA @

>
=
o =
a
——
sS=
hx

419(16,5")
NEW A2214 7500 343(13,5") 250
330(13")

O
JEN

- maksymalna Srednica zmienia sie w zaleznosci od rodzaju zastosowanych szczypiec -




Osprzet do chwytania i transportowania beczek lub podobnych obiektow.
CHARAKTERYSTYKA

v’ Idealny do pracy w kazdym sektorze przemystu

v’ Chwytak obrotowy 360°

v’ Transportowanie beczek o Srednicy od 600 do 700 mm

v’ tatwosc uzytkowania

GAMA MASZYN

MAKSYMALNY
UDZWIG

()
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A2210 275 600-700 600 o [ o o - o

Dostosowanie pod montaz osprzetu z 2 funkcjami




= “® Chwytak do patakéw

Specjalne oprzyrzadowanie do transportu patakéw
CHARAKTERYSTYKA

v’ Pozwala na bezpieczne chwycenie i przenoszenie patqkéw
v’ Regulowane kliny blokujqce patgki

v Wyposazony w blokade patqkdw na oprzyrzqdowaniu

v’ Rotacja glowy o0 75°, aby zmniejszy¢ wymiary przednie

GAMA MASZYN

SZEROK0SC

>
=
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]
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—
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WYSOK0SC
(mm)

[~
=
=
w

A2414 380 1695 924 - - - o - o
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OSPRZET

Dane, parametry oraz ilustracje zawarte w
tym dokumencie maja charakter przyktadowy.
MERLO SpA realizuje polityke ciggtych badan i rozwoju, dlatego
nasze produkty moga sie charakteryzowa¢ parametrami inny-
mi niz opisane lub moga zosta¢ zmodyfikowane bez koniecz-
nosci wczesniejszego powiadomienia z naszej strony. Przedsta-
wione produkty mogg zawiera¢ wyposazenie opcjonalne.

Y497PLK
0321

MERLO S.PA.

Via Nazionale, 9 - 12010 S. Defendente di Cervasca - Cuneo - Italia
Tel. +39 0171 614111 - Fax +39 0171 684101

www.merlo.com - info@merlo.com

MERLO POLSKA SP. Z 0.0.

ul. Warszawska 109 05-092 tomianki
Tel. / Fax +48 22 751 20 22

www.merlo.com - info@pl.merlo.com




